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EINLEITUNG

Elektrische Anschlussmodule knnen verwendet werden, um die EB 80 mit den géngigen Feldbussen auf dem Markt zu ergénzen. Auf diese Weise
kann das Steuerungssystem (in der Regel eine SPS) das Verhalten der Ventilinsel'in Echtzeit steuern, einschlieBlich der Signalmodule.

Mit der Einfihrung der 14.0-Version senden die Feldbus-Anschlussmodule auch historische und diagnostische Daten zum Verhalten der Ventilinsel
(wie die Anzahl der Zyklen fiir jeden Pilotmagneten, die gesamte Aktivierungszeit und Warnsignale) sowie zum gesteverten pneumatischen Kreislauf
(wie die Verzgerungszeiten beim Sensorumschalten und die Aktuatoraktivierungszeiten) an das Netzwerk.

Diese Daten werden ebenfalls an das Steverungssystem gesendet und kdnnen je nach Situation unterschiedlich verarbeitet werden: In einigen Féllen
kdnnen sie in Echtzeit verwendet werden, wie z. B. bei Stormeldungen; in anderen Fdllen kénnen sie an eine lokale Speichereinheit oder an eine

remote gesteuerte Cloud-Server-Einheit gesendet und zu einem spéteren Zeitpunkt analysiert werden; in wieder anderen Féllen kdnnen die
Stérmeldungen an eine Fernwartungsstation gesendet werden, die den Zustand des Systems aus der Ferne iberwachen kann.
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Die neuen erweiterten Diagnosefunktionen der EB 80, bekannt als EB 80 14.0, biefen ein leistungsstarkes Analysewerkzeug fir herkdmmliche Wartungsarbeiten
und gewdhrleisten einen sicheren, zuverldssigen und dauerhaften Betrieb von Produktionseinheiten.

Diese Funkfionen sind fiir alle elektrischen Anschlisse mit Feldbussen und Grundplatten, die mit 14.0 gekennzeichnet sind, verfiighar und integrieren erweiterte
Diagnosen geméf3 der Philosophie von Industrie 4.0.

Diese Funkfionen nutzen die native Diagnose der EB 80 und erweitern sie um die Féhigkeit der Insel, die Ein- und Ausgéinge (I/Os) selbst zu steuern. Damit
werden Wartungsprozesse reorganisiert und optimiert, indem vorausschauende Wartung entwickelt wird, um:

- Fehler vorherzusagen;

- frilhzeitig einzugreifen, um Systemausfélle zu vermeiden;

- alle Informationen ber den Betrieb der Gerdite in Echtzeit verfigbar zu haben;

- das Ende der Lebensdauer von Komponenten zu ilberwachen;

- die Verwaltung von Ersatzteilen im Lager zu optimieren.

Dies ermdglicht es, die gesammelten Daten in konkrete Maf3nahmen umzuwandeln, indem standard EB80-Ventilinseln ohne zuscitzliche Module genutzt werden.

Beschreibung der EB 80 14.0-Funktionen
e Systemdaten:
- Zahler fiir Systemstarts der EB 80
- Z&hler fir Versorgungssignale
* Ventildaten: Jede Ventilgrundplatte speichert fir jedes Magnetventil permanent folgende Informationen:
- Zykluszéhler
- Zahler fir die Gesamtschaltzeit des Magnetventils
- Betriebsstundenzéihler des Druckreglers
- Aktivierung einer Anzeige, wenn 60 % der durchschnittlichen Lebensdauer Gberschritten werden
- Zahler fir Kurzschlusswarnungen
- Zahler fir Unterbrechungswarnungen
o Steverfunktionen des elekiropneumatischen Systems (Daten werden nach jedem Zyklus aktualisiert):
- Messung der Verzdgerung zwischen der Aktivierung des Magnetventils ,A” und dem Beginn der Aktuatorbewegung, basierend auf dem Signal
des Sensors ,B”, wobei Verzdgerungen, die das Limit iberschreiten, markiert werden
- Messung der Bewegungszeit des Aktuators mithilfe von zwei verbundenen Sensoren ,B” und ,C”, wobei Zeitiiberschreitungen markiert werden
- Messung der Verzdgerung zwischen der Deaktivierung des Magnetventils ,A” (oder der Aktivierung eines zweiten Ventils) und dem Beginn der
Riickbewegung des Aktuators, basierend auf dem Signal des Sensors ,B”, wobei Zeitiiberschreitungen markiert werden
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- Messung der Zykluszeit des Aktuators mithilfe von zwei verbundenen Sensoren ,B“ und ,C”, wobei Zeitiiberschreitungen markiert werden

- Zghler fir den Bewegungsbereich des Aktuators
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A ACHTUNG
Die EB 80 14.0-Funktionen sind verfﬁgbar fur Softwareversionen, die nach fo|genden Versionen installiert wurden:
Profibus 1.7 / Ventilgrundplatten 7.03 mit 14.0-Logo / GSD EB 80 Profibus 14.0 (EB80028E)




1. SYSTEMKONFIGURATION

EB 80 Profinet 14.0 » PLC_1 [CPU 1212C DUDCRIy] » Distributed IO » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » EB 80 Profibus 14.0

[ Topology view [gh Networkview | Device view ||
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Konfigurieren Sie das EB 80-System mit allen im System installierten Modulen, wie im EB 80 Profibus DP
Benutzerhandbuch beschrieben. Anschlieflend vervollstéindigen Sie die Konfiguration der 14.0-Funktionen.

Aktivierung der Funktionen
Das Diagnose-Tool muss aus dem 14.0-Modul-Hardwarekatalog in das System geladen werden.
Wahlen Sie ,Unit Parameters” auf der Seite ,Property” aus.

|G Properties [ nfo. 5] @ Disgnostics

- 14.0 Enabling: Zum Aktivieren der Diagnosefunktionen.

- Valve data update time: Die im elektronischen Schaltkreis der Ventilgrundplatten gespeicherten System- und Ventildaten werden mit
der fiir diesen Parameter festgelegten Zeit aktualisiert. Es wird empfohlen, eine Zeit von mehr als 1000 ms einzustellen, um eine Uberlastung
des Systems zu vermeiden.

- Actuator data update time: Die Zeit, die sich auf die Befétigung und das Zuriicksetzen der gesteuerten Aktuatoren bezieht. Um
Echtzeitdaten zu erhalten, sollte eine kurze Zeit, z. B. 50 ms, eingestellt werden.

1.1 BESCHREIBUNG DER FUNKTIONEN

1.1.1 Systemdaten

Aktuationszéhler: Zeigt die Anzahl der Systemaktuationen an; wird bei jedem Einschalten aktualisiert.

Stromversorgungs-Alarmzéhler: Zeigt die Anzahl der Alarme an, die durch Stromversorgungswerte auBBerhalb des zuléissigen Bereichs von
10,8-31,2 VDC verursacht wurden.

Ventildaten: Das System liest die Daten jedes Magnetpiloten zyklisch und sequentiell gemdf der unter "Valye data update time" eingestellten
Zeit aus. Die Ventilnummer, die den Daten zugeordnet ist, wirzgmit dem Ventil-ID-Byte angezeigt. Um eine Uberlastung des Systems zu
vermeiden, wird empfohlen, eine lange Zeit einzustellen. Beispielsweise werden in einem System mit 8 Ventilen und einer eingestellten
Aktualisierungszeit von 1000 ms die Daten jedes Ventils alle 8 Sekunden aktualisiert.

Daten des Druckreglers

Die ID der Druckregler folgt der ID des letzten im System installierten Ventils.

[d1 —» Id2—» Id3

! l

Idn Id 4

T |

d7 €—— |d6 «—— Id5

Zykluszahler: Zeigt die Anzahl der Aktuationen jedes Magnetpiloten an. Sobald die Anzahl der Zyklen 60 % der durchschnittlichen Lebensdauer
erreicht, die auf 30.000.000 Zyklen festgelegt ist, erscheint eine Warnung, dass die durchschnittliche Lebensdauer tberschrittien wurde.

Zahler fir die Gesamtener isierungszeit der Magnetventile / Betriebsstundenzahler des Druckreglers: Zeigt die Gesamtaktivierungszeit der
Magnetpiloten an / zeigt (?ie Gesamtbetriebsstunden der Druckregler an.

Kurzschﬁ)uss-Abrmdeer: Zeigt die Anzahl der Alarme an, die durch einen Kurzschluss bei jedem Magnetventil verursacht wurden.

Unterbrechungs-Alarmzahler: Zeigt die Anzahl der Alarme an, die durch eine Unterbrechung der Magnetspule jedes Magnetpiloten verursacht wurden.

WICHTIG: Ein Befehl, der sich auf freie Positionen bezieht, z. B. Dummyventile, Bypassventile oder der zweite Pilot eines Ein-Pilot-Ventils, 15st einen
Unterbrechungs-Alarm aus.
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1.1.2 Aktuationsfunktion

Diese Funkfion ermégﬂicht die Steverung des elekiropneumatischen Sf/stems. Fiir den Betrieb ist die Installation eines Eingangs-Signalmoduls
im System erforderlich. Es kdnnen bis zu 10 Aktuatorenmodule installiert werden.
Laden Sie das Aktuatoren-Modul aus dem 14.0-Modul-Hardwarekatalog in das System hoch.

EB 80 Profinet 14.0 » PLC_1[CPU 1212C DUDCRIy] » Distributed /O » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » EB 80 Profibus 14.0

| Topology view [ Network view [IIY Device view ||

Device overview
¥ .. Module

EE 80 Profibus 14.0
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o EBS0 PROFIEUS 02282078 Version 17 -
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Actuator
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116117 16 Digital inputs 02282505
68.69 16 Digital outputs -02282507
s 182..189 04 Temperature Inputs - 02282508
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Wabhlen Sie ,Module parameters” auf der Seite ,Property” aus.

‘gFropenies H"_illnfo y“ﬂ Diagnostics

JGenevaI ” 10 tags H System constants H Texts ‘

} General . e
D pecific p

Device-specific parameters

Hexparameter assignment

Ha rdware identifier irtual module type: [Actuator [-]

o
e
Id Input end point 2:
Forward activation delzy (ms):

Forward activation

tolerance(®): | 20% [+]
Backward activation delay (ms):
I
ml Backward activation
I tolerance(®): | 20% [+
il Actuator movernent time(ms):
Actuation time tolerance(%): | 20% [+
Actuator return time(ms):
Return time tolerance(’%): | none [+]

Aktuatorparameter

Pilot 1 Id: Geben Sie die Pilotnummer ein, die dem Ventil entspricht, welches mit dem zu steuernden Aktuator verbunden ist.

Pilot 2 Id: Geben Sie die zweite Pilotnummer ein, die dem Ventil entspricht, welches mit dem zu steuernden Aktuator verbunden ist, wenn ein
Zwei-Pilot-Ventil verwendet wird. Geben Sie 0 ein, wenn Sie Ein-Pilot-Ventile verwenden.

Beispiel fir die Zuordnung der Pilothummern
Grundplatte fiir 8 Steuerventile. Ventile mit einem oder zwei Magnetpiloten kdnnen montiert werden.

Veniltyp Ventil mit Ventil mit Dummy- oder Ventil mit
2 Magnetpiloten 1 Magnetpilot Bypass-Ventil 1 Magnetpilot
Magnetpilot 1 14 14 - 14
Magnetpilot 2 12 - - -
Ausgang Out 1 Out 3 Out 5 Out7
Out 2 Out 4 Out 6 Out 8
Id pilot 1 1 3 - 7
Id pilot 2 2 - - 8

Eingang ID fir Endschalter 1: Geben Sie die Eingangsnummer des digitalen Eingangsmoduls ein, an das der erste Sensor des Aktuators fiir den
Endschalter angeschlossen ist.

Eingang ID fir Endschalter 2: Geben Sie die Eingangsnummer des digitalen Eingangsmoduls ein, an das der zweite Sensor des Aktuators fiir
den Endschalter angeschlossen ist.

Aktuationsyerzogerung: Die Zeit, die zwischen der Aktivierung des elekirischen Magneten 1 und der Bewegung des Aktuators vergeht, die
durch die Uberprifung des deaktivierten Eingangs des Endschalters 1 gelesen wird.

Aktuationsverzégerung % Toleranz: Legen Sie die zuldissige prozentuale Toleranz fir die Aktivierungszeit fest. Jede Abweichung von der
festgelegten Toleranz fihrt zu einem aktiven Signalisierungsbit.

Zurucksetzverzogerung: Die Zeit, die zwischen der Deaktivierung des elektrischen Magneten 1 oder der Aktivierung des elekirischen Magneten
2 im Falle eines Zwei-Pilot-Ventils und der Bewegung des Aktuators vergeht, die durch die Uberprisfung des deaktivierten Eingangs des
Endschalters 2 gelesen wird.




Zuriicksetzverzogerung % Toleranz: Legen Sie die zuldssige prozentuale Toleranz fiir die Zuriicksetzzeit fest. Jede Abweichung von der
festgelegten Toleranz fihrt zu einem aktiven Signalisierungsbit.

Aktuationszeit: Die Zeit, die der Aktuator bendtigt, um sich iber die beiden zugehérigen Sensoren zu bewegen.

Aktuationszeit % Toleranz: Geben Sie die zuldissige prozentuale Toleranz fiir die Aktuationszeit ein. Jede Abweichung von der festgelegten
Toleranz fiihrt zu einem aktiven Signalisierungsbit.

Riicklaufzeit: Die Zeit, die der Aktuator bendtigt, um Gber die beiden zugehdrigen Sensoren zuriickzukehren.

Ricklaufzeit % Toleranz: Geben Sie die zuléissige prozentuale Toleranz fir die Riicklaufzeit des Aktuators ein. Jede Abweichung von der
festgelegten Toleranz fiihrt zu einem aktiven Signalisierungsbit.

Beispiel fiir die Zuordnung der Eingangs-ID fiir den Endschalter

DI 9-16 DI 1-8
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Das System liest die Daten jedes Aktuators zyklisch und sequentiell gemd der unter Aktuatoren-Datenaktualisierungszeit festgelegten
Aktualisierungszeit. Die Aktuatornummer, auf die sich die Werte beziehen, wird durch das Aktuator-ID-Byte angezeigt. Eine kurze Zeit, z. B.
50 ms, muss eingestellt werden, um Echtzeitmessungen zu erhalten.

Aktuator-ID: Gibt den Aktuator an, auf den sich die zyklisch und sequentiell gelesenen Daten beziehen. Es konnen bis zu 10 Aktuatorenmodule
im System installiert werden. Wenn beispielsweise 4 Aktuatorenmodule installiert sind und eine Aktualisierungszeit von 50 ms festgelegt ist,
rotiert die Aktuator-ID zyklisch in Intervallen von 50 ms, was bedeutet, dass die Daten jedes Aktuators alle 200 ms aktualisiert werden.

50 ms
Id1 —»1Id2

|

Id4 «——1d3
50 ms

50 ms
sw g

Zustand: Wenn die gelesenen Werte die in den , Toleranz"-Feldern festgelegten Zeiten iberschreiten, werden die entsprechenden
Signalisierungsbits o?diviert und setzen sich beim néchsten Lesen zuriick, sogoﬂd die Werte innerhalb der Toleranz liegen.

° 9!3it 0: Aktuationsverzégerungssignal aufgrund von Toleranziiberschreitung

* bit 1: Zuriicksetzverzogerungssignal aufgrund von Toleranziiberschreitung

* bit 2: Aktuationszeitsignal aufgrund von Toleranziiberschreitung

® bit 3: Ricklaufzeitsignal aufgrund von Toleranziiberschreitung

Aktuatorhubzdhler: Zeigt die Anzahl der Aktuationen und Riicksetzbewegungen des Aktuators an.
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1.1.3 Beispiel
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A = Ventil in Gebrauch, 5/2 Ein-Pilot-Ventil, Pilotenposition auf einer Grundplatte fiir zwei Piloten = 7
B = Riickfihrsensor des Aktuators — angeschlossen an Eingang Nr. 8
C = Ausdehnungssensor des Aktuators — angeschlossen an Eingang Nr. 7
Id pilot 1 =7 Aktuatorausdehnung: A - ON — B - OFF = Aktuationsverzégerung
Id pilot 2 = 0 B-OFF — C-ON = Aktuationszeit
Eingangs-ID fir den Endschalter 1 =8 Aktuatorenriickfihrung: A - OFF — C - OFF = Deaktivierungsverzdgerung
Eingangs-ID fiir den Endschalter 2 = 7 C- OFF — B-ON = Riicklaufzeit
A=0ON A = OFF
B = OFF B=ON
C=ON C=OFF
q M <>
Aktuationsverzégerung Hubzghler = 1 Deaktivierungsverzogerung Hubzshler = 2
Aktuationszeit Ricklaufzeit

Alle Daten werden aktualisiert, wenn die Aktuator-ID gleich 7 ist.




Einstellungen Erfasste Zeit Sianalisi .
: : [ms] ignalisierungsbit
Funktion Zeit [ms] Toleranz
Aktuationsverzégerung 50 +50 % (25 + 75 ms) £ Off
- ) 77 On
. . 5 . 610 Off
Aktuationszeit 600 + 20 % (480 + 720 ms) 470 On
.. .. o . 120 Off
Deaktivierungsverzégerung 100 +25% (75 + 125 ms) 130 On
. . 5 . 650 Off
Ricklaufzeit 700 +10 % (630 + 770 ms) 610 On
Zuweisung der Diagnoseadressen
‘ N° byte | Dimension [byte]
Systemdaten
Zahlerumschaltung von 1 bis 4 4
Stromversorgungs-Alarmzéhler 5 1
Reserviert 6 1
Ventildaten
Ventil-ID (Die ID der Druckregler folgt der ID des zuletzt installierten Ventils) 7 1
Reserviert 8 1
Signal fiir die Uberschreitung der durchschnittlichen Lebensdauer - Bit O 9 1
Kurzschluss-Alarmzahler 10 1
Pilot 1 Unterbrechungs-Alarmzéhler 11 1
Zykluszdhler von 12 bis 15 4
Zahler fir die Gesamtschaltzeit von Pilot 1 [Sek.] - Betriebsstundenzéhler des Druckreglers von 16 bis 19 4
Signal fiir die Uberschreitung der durchschnittlichen Lebensdauer - Bit O 20 1
Kurzschluss-Alarmzahler 21 1
Pilot 2 Unterbrechungs-Alarmzéhler 22 1
Zykluszéihler von 23 bis 26 4
Zahler fir die Gesamtschalizeit von Pilot 1 [Sek.] von 27 bis 30 4
Aktuatordaten
Aktuator Id 31 1
Status 32 1
Aktuationsverzogerungms] 33; 34 2
Zuriicksetzverzogerung [ms] 35; 36 2
Aktuationszeit [ms] von 37 bis 40 4
Riicklaufzeit [ms] von 41 bis 44 4
Aktuator-Hhubzdhler von 45 bis 48 4
Gesamt 48

1.1.4 Beispiel: Wie man Daten in einer SPS-Datenbank speichert

Ventildaten

Erstellen einer Datenbank zum Speichern von Ventildaten

Dati Valvola 1

Nome

v Smunc

DEFilota 14 Flag superamento vita media
DEPilota14 Allarmi CC

DEPlota 14 Allarrmi CA

DEPlota14 Cich total

DEFilota 12 Flag superamento vita media
DEFilota 12 Allarmi CC
DEPilota 12 Allarmi CA

D&MAlotal2 Cich totals

tetdotecbel

DEFlotal14 Tempo totale eccitanons (S&c)

DEFilota12 Tempo totale eccitazione (sec)

Tipo di daty

Boal L
.

Valore di svvio

Valore di controlla

FALSE
[

[

52

52
FALSE

87
130
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Erstellen einer Funktion, die, wenn durch die Ventil-ID aktiviert, die Daten in die entsprechenden Felder der zuvor erstellien Datenbank speichert.

B2
“Lertura_Dati_
140_DB"
W81
“Lettura_Dati_I40™

WB16
“N°Velvola
monitorata®

ENO

i

Filota 14 All
CCFB1

Filota 14 All
CAFB1

Filota 14
Cicli tot FB1

Filota14
Tempo totale
eccitazione
FB1

Filota 12 all
CCFB1E

Filota 12 All
CAFB1E

Filota 12
Cicli tot FB1 —

Pilota12
Tempo totale
eccitazione
FB1

Aktuatordaten

“Dati Valvola
1" "DBFilota 14
Allarmi CC*

“Dati Valvola
1°."DBEFilota 14
Allarmi CA"

“Dat Valvola
1" "DBPilota14
Cicli totali®

“Dati Valvola
1" "DBPilota14
Tempao totale
eccitazione (
sec)”

“Dati Valvola
1" ."DBFilota12

- Allarmi CC°

“Dati Valvola
1°."DBPilota12

- Allarmi CA®

“Dati Valvola
1°."DBPilota12
Cicli totali®

“Dati Valvola
1""DBPilota12
Tempo totale
eccitazione (
sec)"

Erstellen einer Datenbank zum Speichern von Aktuatordaten

Tempi cilindri

Nome
1 |40 ~ Static
2 @I = DB12 Ritardo ultima attivazione (ms) -|
3 4w DB12 Ritardo ultimo ripristine (ms)
4 ae DB12 Tempo corsa OUT
5 4w DB12 Tempo corsa IN
6 [l = DB12 Contatore corse

Erstellen Sie eine Funktion, die durch die Id des Aktuators akfiviert wird, um die Daten in die entsprechenden Felder der zuvor erstellien Datenbank zu speichern.

Tipo di dati

Int
Int
Dint
Dint
Dint

WB16
“N*Velvola
monitorata”
—| Byte |— EN

3

Valore di avvio

o Q Qo Q Q

%DB13
“Tempi cilindro_
DE"
“WE40 S%FR3
*ID Cilindre® “Tempi cilindro”
Byte EN ENO
*Tempi cilindri®.
FB Ritardo “DB12 Ritardo
ultima ultima
Attivazione attivazione (
ms  ms)’
“Tempi cilindni®.
FE Ritardo *DB12 Ritarde
ultime ultima ripristino
Ripristino ms — {ms)"
*Tempi cilindri™.
FB Tempo "DB12 Tempo
corsa OUT — corsa OuT
*Tempi cilindri®.
FETempo  DE12Tempo
corsa IN — corsa IN®
*Tempi cilindri™.
FB Contatore  DB12
corse Contatore corse”

“Des
“Lettura_Dati_
Valvola 3*
WB1
"Lettura_Dati_l40"
ENOD
"Dati Valvola
Pilos 144  3""DEFilota14
ccFa1 — Allarmi cC*
"Dati Valvola
Pilota 14 Al  3".DEFilota14
CAFg1 — Allarmi CA”
"Dati Valvola
Pilota 14 3"."DEFilota14
Cicli tot FB1 Cicli totali
“Dati Valvola
Filota14 3"."DBFilota 14
Tempo totale Temnpo totale
eccitazione eccitazione (
Bl sec)’
“Dati Valvola
Pilota 12 Al  3"."DEFilota12
CC FB1 m— Allarmi CC*
"Dati Valvola
Pilos 12 Al  3"."DEFilota12
CA FB1 r— Allarmi CA®
“Dati Valvols
Pilota 12 3"."DBFilota12
Cicli tot FB1 — Cicli totali®
“Dati Valvola
Piloa12 3"."Derilota12
Tempo towle Ternpo totale
eccitazione eccitazione (
FB1 sec)”

valore di controllo

50
83
720
840
477




1.2 DATENAUSLESUNG MIT DER EB 80 Manager SOFTWARE

Die EB 80 Manager Software wird verwendet, um Daten direkt vom EB 80 Stromanschluss mit Feldbus Gber den USB-Port (A) auszulesen, der
sich unter der Abdeckung des Stromanschlusses befindet..

Verbindung der EB 80 mit dem PC. Offnen Sie die EB 80 Manager Software.

EB 80 Manager - V28

- o %
File
3 ¢ EB8O EIP 2.8 (Jul 29 2021 14:41:05)
Serial port COM115 - MetalWark - Q Tum onLeds Tumn off Leds Restart tg Plant Save E.; Statistic Save L Ar frurbons,
4 Power alarms
|~ Statistics | ShowPlant | °
P1(14) P1(14) P1(14) Total P2 (12 P2(12) P2 (12) Total
e | T e 00 T b s S22 T00 Mmbew s M, Ao Mevonet | Dosuamn | RaunTme Mt
alams Cycles time (g) alams Cycles time: (s)
> 1 i) o B 220 L} 0 5 219 Vlves
»-2 o o 4 210 0 0 4 209
33 [ [} 4 208 0 ] 4 208
>4 0 0 4 208 0 0 4 207
)5 [ 0 3 50 [ 0 3 43
56 0 0 3 4 0 ] 4 57
>-7 0 0 17 1011 S aes
3-8 0 [} 4 58
>-9 0 0 4 56
310 True 155 o o 73526 2 1 26157
S The 147 0 ] 52698 2 1 23988
: -12 True 148 0 o 59200 2 1 23946 i 4.0
>-13 True 26 0 o 4 0 1 13
514 Tne 2 14 15 5 14 15 10
)15 True 26 0 o 243 0 1 [

Wahlen Sie den seriellen Port: COMx-MetalWork und verbinden Sie sich mit dem System, indem Sie auf das Verbindungssymbol klicken.
Die Daten aller Ventile, Druckregler und konfigurierten Aktuatoren werden angezeigt.

Datenriicksetzung von Ventilen

Wenn ein Ventil ausgetauscht wird, ist es ratsam, die Anzahl der Zyklen zuriickzusetzen. Wahlen Sie dazu das zuriickzusetzende Ventil aus
und klicken Sie auf die Schaltfliiche "Valves - Reset Selected". Die Daten der ersten Zeile werden zuriickgesetzt und in einem anderen, nicht
zuriicksetzbaren Speicherbereich gespeichert, der durch Klicken auf den Pfeil des Baum-Meniis angezeigt werden kann.

Datenriicksetzung von Aktuatoren

Wenn ein Aktuator ausgetauscht wird, ist es ratsam, die Anzahl der Hibe zuriickzusetzen. Wihlen Sie dazu den zuriickzusetzenden Aktuator aus
und klicken Sie auf die Schaltfléiche "Actuators - Reset Selected".

Die Aktuatordaten werden zuriickgesetzt.
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Anzeige der eingestellten Parameter

Durch Auswdhlen des Moduls werden im Reiter ,Parameter” die eingestellten Parameter angezeigt.

EB 80 Manager - V 2.10

File

Porta Seriale COM12 - MetalWork

0 5B O
= /®/ Accendiled Spegni Led Riavvia ﬁ» Salva Impianto ﬂ Salva Statistiche ﬁ Salva Parametri

PROFIBUS 1.14 (Sep 24 2021 17:07:15)
T Activations
1 Power alarms

-

Statistiche )

Schede in emore
Stato Mome scheda Indifizzo  #  Versione Valim {mW} Esuﬁﬂﬂbia EEuﬁDTTa ~10
Master
° 02282E0PB - EB 80 Profibus -DP 13 0.4 [ 10 1]
Preumatici
° 02282B3_6 - Base per valvole & controlli 21 09.06 23678 [ ] 0 a
o 02282B3_6 - Base per valvole & controlli 22 09.06 23749 [ ] a
o 02282B3_3 - Base per valvole 3 controlli 23 09.06 23820 [ |0 a
Ingressi digitali
(] 02282501 - 8 M8 Ingressi Digtali 21 05.01 23714 [ 10 0
(] 02282501 - 8 M8 Ingressi Digtali 32 0501 23785 [ 10 0
o 02232506 - 16 Ingressi Digitali morsettiera 33 03.03 23630 [ ] 1]
o 02232506 - 16 Ingressi Digitali morsettiera 34 03.03 23680 [ ] 1]
(] 02282501 - 8 M8 Ingressi Digitali 35 05.01 24104 [ 10 0
() 02282501 - 8 M8 Ingressi Digtali 36 0501 24069 [ 10 0
Ingressi analogici
(] 02282504 - 4 M8 Ingressi Analogici 51 03.06 23598 I 10 0
(-] 02282504 - 4 M8 Ingressi Analogici 52 03.06 23391 I 10 0
Ingressi temperatura
o 02232508 - 4 M8 Ingressi Analogici per Temperatura 71 02.06 23785 [ 10 1]
Q 02282508 - 4 M8 Ingressi Analogici per Temperatura 72 02.06 24104 [ ] 0 1]
Regolatere pressione
% - et 0108 a5 |0 o
o 02282509 - Regolstors di pressions 82 0108 24024 [ ] 0 a
° 02282509 - Regolators di pressions 83 01.08 23891 [ ] 0 1]
Q 02282509 - Regolators di pressions 84 01.08 24095 [ 10 1]
o 02282509 - Regolatore di pressione 85 01.08 23918 [ ] 0 Q
o 02282509 - Regolstors di pressions 86 01.08 24086 [ |0 1]
v

Emori Parametr

Valore uscita in stato sicurszza
Valore pressione in faul mode{mbar)
Lingua display

Descrizione Valore
Tipo di controlla PLC

Unita di misura bar

Banda martaimbar) 50

Fondo scalaimbar) 10000
Pressione minima(mbar) 0

Uscita digitale Pressostato
F On/ P+{mbar) 2000

F Off/ P-{mbar) 1000
Regolazione velocita 10

Valors uscita in stato sicurezza
0
Inglese
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INTRODUCTION

Electrical connection modules can be used to complement the EB 80 with the main field buses available in the market. In this way, the control system
(generally a PLC) can handle in real time the behaviour of the solenoid valve island, including signal modules.

With the introduction of the 14.0 version, the field bus connection modules also send to the network the historical and diagnostic data relating to the

behaviour of the island (such as the number of cycles for each solenoid pilot, total activation time and alarms) and the controlled pneumatic circuit
(such as the delay times in sensor switching and actuator activation times).

This data is also sent to the control system and can be handled differently depending on the situation: in some cases, it can be used in real time, like

in the case of fault alarms; in other cases, it can be sent to a storage local unit or one remotely controlled on a cloud server, and is analysed in a
subsequent stage; in other cases, the alarms can be sent to a teleservice station that can monitor the state of the system remotely.

l I Statistical data

g ; . 1]
e SA q B .)) Operating data
o Diagnostics

PLC GATEWAY

COCON @ @
0000 e @

The new advanced EB 80 diagnostic functions, known as EB 80 14.0, provide a powerful analysis tool for traditional maintenance operations,
ensuring the safe, reliable and lasting operation of production units.

They are available for all electrical connections with fieldbuses and bases marked 14.0, with advanced diagnostics integrated

in accordance with Industry 4.0 philosophy.

These functions use the original EB 80 diagnostics, integrating them with the ability of the station itself to control IOs.

They re-organise and optimise maintenance management by developing predictive maintenance in order to:

- predict faults;

- infervene early to avoid system downtime;

- have all information on equipment operation available in real time;

- monitor component end-of-lifetime;

- optimise warehouse spare parts management.

This makes it possible to turn the data collected into concrete actions using standard EB 80 stations without needing additional modules.

Description of EB 80 14.0 functions
o System data:
- EB 80 system startup counter;
- supply alert counter.
* Valve data. Each valve base for each solenoid valve permanently stores the following information:
- cycle counter;
- counter for total solenoid valve excitation time;
- operating hour meter of the pressure regulator;
- activation of an indication of exceeding 60% of the average life;
- short circuit alert counter;
- open circuit alert countfer.
¢ Electropneumatic system control functions (data updated with each cycle):
measurement of the delay between activating the solenoid valve “A” and actuator movement commencing via the signal of sensor “B”,
with delays that exceed the limit flagged;
measurement of actuator movement time using two linked sensors “B” and “C”, with exceeded time limits flagged;
measurement of the delay between deactivating the solenoid valve “A” (or activating a second valve) and actuator return commencing via the
signal of sensor “B”, with exceeded time limits flagged;
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- measurement of actuator return time using two linked sensors “B” and “C”, with exceeded time limits flagged;

- counter for actuator range of motion.
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A WARNING
EB 80 14.0 functions are available for software versions installed after:
Profibus 1.7 / Valve bases 7.03 with 14.0 logo / GSD EB 80 Profibus 14.0 (EB80028E)




1. SYSTEM CONFIGURATION

EB 80 Profinet14.0 » PLC_1[CPU 1212C DOUDCRIy] » Distributed /O » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » EB 80 Profibus 14.0

[& Topology view | Networkview [IY Device view ||
it B e Qs =] Device overview
K =l |- |Module Rack |Slot  |laddress |Q address | Type Article ne. Firmware. Commens it
& EB 80 Profibus 4.0 o o EBB0 PROFIBUS 02262E0FB Version 1.7 -~
@"K L PBIO Module [Status]_1 ) 1 167 FBIO Module [Status]
® 024 Filoti_1 o 2 46 024 Coils
& 08 Ingressi digitali -022825... 0 3 3
o 4 119..166
— A o H =
- A o 6 s
d T igi 0 7 16,117 igital inputs -
w 16 Uscite digitali-0228250... 0 & 68.59 16 Digital outputs 02282507
E 04 IngressiTemp. -022825... O s 182..189 04 Temperature Inputs -02282508 L]
o 10
o 1
0 12
o 13
0 1

Configure the EB 80 system with all the modules installed in the system in use, as described in the EB 80 Profibus DP user manual.
Then complefe the configuration of 14.0 functions.

Enabling the functions
The Diagnostics module must be uploaded to the system from the Module 14.0 hardware catalogue.
Select “Device-specific parameters” in the “Property” page.

| el Properties  [*i}Info &) | %I Diagnostics

General | I0tags | System constants | Texts

Device-specific parameters

140 ensbling: [Enabled )

)

‘Actuators data refresh
et

Valves data refres!

- 14.0 Enabling: to enable diagnostics functions
- Valve data update time: the system and valve data stored in the electronic circuit boards of the valve bases are updated with the time set for this
parameter. It is advisable fo set a time greater than 1000 ms to avoid overloading the system.
- gcfuafor dcllfa update time: the time relating to the actuation and reset of the controlled actuators. A short time, e.g. 50ms, must be set fo obtain
ata in real time.

1.1 DESCRIPTION OF FUNCTIONS

1.1.1 System data
Actuation counter: ishowing the number of system actuations; it is updated every time it is switched on.
Power alarm counter: showing it indicates the number of alarms caused by power supply values outside the 10.8V-31.2V DC permitted range.

Valve data

The system reads the data relating to each solenoid pilot cyclically and sequentially at the time set under “Valve data update time”.

The valve number associated with the data is shown with the valve ID byte. In order to avoid overloadinﬁ the system, it is advisable to set a long
time, e.g. in a system with 8 valves and a set update time of 1000 ms, the data of each valve is updated every 8 seconds.

Pressure Regulator Data
The ID of the Pressure Regulators is subsequent to the ID of the last valve installed in the system.

d1 —— Id2 — I1d3

T l

Id n Id 4

|

d7 4—— |d6 *+—— Id5

Cycle counter: showing the number of actuations of each solenoid pilot. When the number of cycles exceeds 60% average life, set at
30,000,000 cycles, an alert comes on to indicate that the average operating lifetime has been exceeded.

Total solenoid valve energising time counter / operating hour meter of the pressure regulator: it indicates the total actuation time of the
solenoid pilots / indicates the total working hours of the Pressure Regulators.

Short circuit alarm counter: it indicates the number of alarms due to the short circuiting of each solenoid valve.

Open-circuit alarm counter: it indicates the number of alarms due to the interruption of the solenoid valve reel of each solenoid pilot.
IMPORTANT: a command relating to free positions, e.g. dummy valves, bypass valves or the second pilot of one-pilot valves, generates an
open-circuit alarm.
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1.1.2 Actuation function

This function enables the control of the electro-pneumatic system. Its operation requires the installation of an input digital signal module in the
system. Up to 10 actuator modules can be installed.

Upload the Actuator module to the system from the 4.0 Module hardware catalogue.

EB 80 Profinet14.0 » PLC 1 [CPU 1212C DUDCRIy] » Distributed /O » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » EB 80 Profibus 14.0

[& Topology view [y Network view [} Device view ||

i oo (eE Qs = Device overview
) [l W2 [ Module Rack | Slot I address | Q address | Type Article no. Firmware Comment
o EE 80 Profibus 14.0 o [ EBB0 FROFIBUS 02ZB2E0FE Version 17 -
@‘;\‘ L PBIO Module [Status]_1 [} 1 167 PBIO Module [Status]
& 024 Filoti_1 o 2 46 024 Coils
N 08 Ingressi digitali- 022825... 0 3 3 08 Digital inputs -02282501
Diagnostica_1 o 4 119..166 Diagnostics
— Attuatore_1 [ 5 Actuator =
- Attuatore_2 [ 6 Actuator
@ 16 Ingressi digitali-022825... 0 7 16,117 16 Digital inputs -02282506
- 16 Uscite digitali -0228250... © 8 68.69 16 Digital outputs -02282507
o
o
o
o
o

Select “Device-specific parameters” in the “Property” page.

|, Properties  [*tdinfo [ % Diagnestics

[ General [ 10tags | System constants [ Texts

b General o .
pecific

Devicespecific parameters
Hex parameter assignment

Hardware identifier irtual module type: [Actuator [-]

S —

1d Input end point 1

1d Input end point 2
Forward activation delay (ms):

Forward activation
tolerance(®): |20%

Backward activation delay (ms):

Backward activation
tolerance(®): | 20%

[R———

Actuation time tolerance(®): | 20%

Rctstorreum tme(me)

Return time tolerance(®): [none

Actuator parameters
Pilot 1 Id: enter the pilot number corresponding fo the valve associated with the actuator fo be controlled.

Pilot 2 Id: enter the second pilot number corresponding to the valve associated with the actuator to be controlled, when a two-pilot valve is used.
Enter O when using one-pilot valves.

Example of pilot Id assignment

Base for 8-control valves. Valves with one or two solenoid pilots can be mounted.

Type of valve 2 solenoid pilots valve J SOIe"OI'd plots Dummy valve 1 solenoid pilots valve
valve or Bypass

Solenoid pilot 1 14 14 - 14
Solenoid pilot 2 12 - - -

Output Out 1 Out 3 Out 5 Out7

Out 2 Out 4 Out 6 Out 8
Pilot 1 Id I S > 7
Pilot 2 Id 2 - - 8

Limit switch 1 Input ID: enter the input number of the digital input module to which the first sensor of the actuator limit switch is connected.
Limit switch 2 Input ID: enter the input number of the digital input module to which the first sensor of the actuator limit switch is connected.
Actuation delay: the time elapsing between the enabling of electrical pilot 1 and the actuator movement, which is read by verifying that the limit

switch 1 input has been disabled.

Actuation delay % tolerance: set the percentage tolerance allowed for the enabling time. Any plus or minus deviation from the set tolerance

causes a signalling bit to come on.

Reset delay: the time elapsing between the disabling of electrical pilot 1 or the enabling of electrical pilot 2 in the case of a two-pilot valve and

the actuator movement, which is read by verifying t

at the limit switch 2 input has been disabled.




Reset delay % tolerance: set the percentage folerance allowed for the reset time. Any plus or minus deviation from the set folerance causes a
signalling bit to come on.

Actuation time: the time it takes the actuator to move via the two associated sensors.

Actuation time % tolerance: enter the percentage folerance allowed for the actuation time. Any plus or minus deviation from the set tolerance
causes a signalling bit fo come on.

Return time: the time it takes for the actuator to return via the two associated sensors.

Return time % tolerance: enter the percentage tolerance allowed for the actuator return time. Any plus or minus deviation from the set tolerance
causes a signalling bit to come on.

Example of how to assign the limit switch input ID

DI 9-16 DI 1-8

EEEE) CEEE
cCooo

0,90,0
(RE} @@

The system reads the data of each actuator cyc/ica{lJy and sequentially according to the update time set under Actuator Data Update Time.
The actuator number fo which the values refer is indlicated by the actuator ID byte. A short time, e.g. 50 ms, must be set fo get readings in real
time.

Actuator Id: indicating the actuator which the data read cyclically and sequentially refer to. Up to 10 actuator modules can be installed in the

system. If, for instance, 4 actuator modules are installed, with an update time of 50 ms, the actuator ID rotates cyclically at 50 ms intervals,
which means that the data of each actuator is updated every 200 ms.

50 ms
Id1 ——»1d2

50 ms
sw g

Id4 «——1Id3
50 ms

State: if the values read exceed the times set in the “Tolerance” fields, the corresponding signalling bits activate and reset at the next reading
with values within the folerance.

e bit 0: actuation delay signal due to out of tolerance

o bit I: reset delay signal due fo out of tolerance

e bit 2: actuation time signal due to out of tolerance

o bit 3: return time signal due to out of tolerance

Actuator stroke counter: showing the number of actuations and reset movements of the actuator.
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1.1.3 Example

/
///
//
AB
/ /Q@m/\“
NI N7NPS

@
/

A = Valve in use, 5/2 one-pilot valve, dpllot position on a base for two pilots = 7

B = Actuator return sensor — connecte
C = Actuator extension sensor — connected to input no. 7

to input no. 8

_|
A
M N

®

14

(&)
@—
—

it

A -ON — B - OFF = Actuation delay

PilotId 1 =7 Actuator extension:
PilotId 2 =0 B-OFF — C-ON = Actuation time
Limit switch inputId 1 = 8 Actuator return: A - OFF — C - OFF = Deactivation delay
Limit switch Input Id 2 = 7 C-OfF — B-ON = Return time
A=0ON A=OFF
B=OfF B=0ON
C=ON C=OFF
l—>| <>
Actuation Stroke counter = 1 Deactivation Stroke counter = 2
delay delay

Actuation time

All data is updated when actuator ID is equal o 7.

Return time




Settings Tlm[e n]ead Signalling bit
Function Time [ms] Tolerance ms
Actuation delay 50 +50 % (25 to 75 ms) 54 o
- 77 On
N o 610 Off
Actuation fime 600 + 20 % (480 to 720 ms) 470 On
. o 120 Off
Deactivation delay 100 +25% (75 to 125 ms) 130 On
. o 650 Off
Return time 700 +10 % (630 to 770 ms) 610 On
Assignment of diagnosis addresses
\ N° byte | Dimensions [byte]
System data
Counter switching from 1 to 4 4
Power alarm counter 5 I
Reserved é I
Valve data
Valve ID (the ID of the pressure regulators is subsequent fo the last valve installed) 7 I
Reserved 8 !
Average life excess signal - bit O 9 1
Short-circuit alarm counter 10 1
Pilot 1 Circuit open alarm counter 11 1
Cycle counter from 1210 15 4
Counter of total pilot 1 energising time [sec] - operating hour meter of pressure requlator from 16 to 19 4
Average life excess signal - bit O 20 1
Short-circuit alarm counter 21 1
Pilot 2 Circuit open alarm counter 22 1
Cycle counter from 23 to 26 4
Counter of total pilot 2 energising time [sec] from 27 to 30 4
Actuator data
Actuator Id 31 I
State 32 1
Actuation delay [ms] 33,34 2
Reset delay [ms] 35; 36 2
Actuation time [ms] from 37 to 40 4
Return time [ms] from 41 to 44 4
Actuator stroke counter from 45 to 48 4
Total 48

1.1.4 Example of how to save data in a PLC database

Valve data

Creating a database where fo save valve data

Nome

tetdotecbel

Dati Valvola 1

v Stanc

DEFilota 14 Flag superamento vita media
DEPilota14 Allarmi CC
DEPlota 14 Allarrmi CA

DEPlota14 Cich total

DEFlotal14 Tempo totale eccitanons (S&c)

DEFilota 12 Flag superamento vita media
DEFilota 12 Allarmi CC
DEPilota 12 Allarmi CA

D&MAlotal2 Cich totals

DEFilota12 Tempo totale eccitazione (sec)

Tipo di daty Velore di svvio

Boal L
.

Valore di controlla

FALSE
[

[

52

52
FALSE

87
130
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Creating a function which, when enabled by valve ID, saves data in the corresponding fields of the previously created database.

wWwez wes
“Lertura_Dati_ "Lettura_Dati_
uB16 140_DE" wB16 Valvola 3*
"N valvola WB1 “N*valvola “rE
menerat “Lettura_Dati_l40" monitorata” “Lettura_Dati_140”
_| n';” EN ENO .—| ";e EN ENO
1 “Dati Valvola 3 "Dati Valvola
Pilota 14 All  17"DBFilota14 filom 14 A  3""DEFilota14
cc FB1 — Allarmi €C” cc Fa1 — Allarmi cC”
“Dati Valvala "Dati Valvola
Filota 14 All 1" DBPilota14 Pilots 14 A 3""DEFilota 14
CAFB1 — Allarmi CA’ CAFB1 — Allarmi CA"
*Dati Valola "Dati Valvola
Pilota 14 1" DEPilotal4 Pilota 14  3""DBFilota14
Cicli tot g1 — Cicli totali® Cichi tot FB1 — Cicli totali”
"Dati Vahola *Dati Valvola
Pilctat4  17."DBPilota14 Filotal4 3" "DEFilotald
Tempototale  Tempo totale Tempototale  Tempo totale
eccitazione  eccitazione ( eccitazione  Sccitazione (
FE1 - sec)” FB1 _ sec)”
“Dati Valvola “Dati Valvola
Pilota 12 Al 17"DBPilota12 Filow 12 A 3"-"DEFilotal12
C FB1 - Allarmi cC” €C Fa1 r— Allarmi CC*
“Dau Valvola "Dati Valvola
Filota 124l 1°."DBPilota12 Pilots 12 Al 3""DEPilota 12
CAFB1 - Allarmi CA CAFB1 - Allarmi CA®
“Dati Valvola “Dati Valvols
Filota 12 1"DEFilotal2 Pilots 12 3""DEPilota12
Cicli tot FB1 — Cicli totali Cichi tot FB1 — Cicli totali®
“Dati Valvola *Dati Valvola
Piletatz  17."DBPilota12 Pilom12  '."DEPilotal2
Tempototale  Tempo totale Tempototale  Tempo totale
eccitazione  eccitazione ( 3 eccitazione (
FB1 — sec)” FB1 - sec)”
Actuator data
Creating a database where to save actuator data
Tempi cilindri
| Nome | Tipe di dati \valorediawio | Valore di controlle |
1 <0 ~ Static
2 ﬂl L] DB12 Ritardo ultima attivazione (ms) | Int 0 50
3 e DB12 Ritardo ultimo ripristino (ms) Int 0 83
4 0w DB12 Tempo corsa OUT Dint 0 720
5 4= DB12 Tempo corsa IN Dint 0 840
6 @@= DB12 Contatore corse Dint 0 4177

Create a function, enabled by the Id actuator, to save the data into the corresponding fields, of the database created earlier.

WB13
“Tempi cilindro_
De*
“WE40 WB3
*ID Cilindre® “Tempi cilindro™
Byte EN ENO
1
"Tempi cilindri®.
FE Ritarde  DB12Ritarde
ultima ulima
Attivazione ~ attivazione (
el ms)"
“Tempi cilindri®.
FE Ritarde  DB12Ritarde

ultimo  ultime ripristing
Ripristing ms — (ms)"
"Tempi cilindn™.

FB Tempo "DEB12 Tempo
corsa OUT — corsa OUT

“Tempi cilindn®.
FE Tempo *DE12 Tempe
corsa IN — corsa IN®

"Tempi cilindn”.

FB Contatore  DE12 )
corse — Contatore corse




1.2 DATA READING USING THE EB 80 Manager SOFTWARE

The EB 80 Manager software is used to read data directly from the EB 80 power connection with fieldbus, via the USB port (A) located under
the power connection cover.

Connecting the EB 80 to the PC. Open the EB 80 Manager software.

£B 80 Manager - V2.8 L e

File

3 - EBBO EIP 2.8 (Jul 29 2021 14:41:05)
Serial port COM115 - MetalWork - /Gf Tum onLeds Tun off Leds Restart EQ Plant Save t;l Statistic Save JL9 Ax tivabons,

4 Power alarms
Statistics |/ ShowPlant o
e | P | S0 | T | GG | TR fapa | TR | GED | EART| M | M | S | Do | R T | Mot
alams Cycles time f5) alams Cycles tme f5)

>-1 [ 0 5 2 [ 0 5 21 Valves
>-2 o [} 4 210 ] [} 4 209
3-3 0 ] 4 208 0 0 4 208
>-4 [ 0 4 208 [ [} 4 207
> -5 0 0 3 50 0 0 3 49
3 0 [] 3 3 0 ] 4 57
>-7 0 0 17 1011 Ciindens
3-8 0 [} 4 56
‘g [ 0 4 56
310 T 185 0 0 73526 2 1 26157
=t Tre 147 0 0 52698 2 1 23988
512 T 149 0 ] 59200 2 1 23946 {4 0
13 True 2 0 0 4 0 1 13
314 Tne 2 1 15 5 14 15 10
315 Te % [} 0 213 [ 1 6

Select the serial port: COMx-MetalWork and connect up to the system by clicking on the connection icon.
The data of all the valves, of pressure Regulators and configured actuators will be displayed.

Data reset of valves

When a valve is replaced, it is advisable to reset the number of cycles. To do this, select the valve to be reset and click on the

"Valves - Reset Selected" button. The data of the first row will be reset and saved in another non-resettable memory area, which can be viewed by
clicking on the arrow of the tree menu.

In this way, the “relative” data of the valve being used and the “absolute” data of the system are available. At each reset, the relative data is
added fo the absolute data.

Data reset of actuators

When an actuator is replaced, it is advisable to reset the number of strokes. To do this, select the actuator to be reset and click on the
"Actuators - Reset Selected" button. The actuator data will be reset.

To restore the system after disconnection, turn the system off and then on again.




ATNMETAL
&/ WORK

PNEUMAT

Display of the set paramefers

By selecting the module, in the "parameters" tab the paramefers settings are displayed.

EB 80 Manager - ¥ 2.10

File
u_h s B 5B PROFIBUS 1.14 (Sep 24 2021 17:07:15)
Porta Seriale COM12 - MetalWork = /g Accendiled Spegni Led Riawvia ﬂ Salva Impianto ﬁ. Salva Statistiche ﬂ Salva Parametri 7 Activations
1 Power alarms
Statistiche -
i ) i EBBONet  EBBONet  |[] Schedeinemore
Stato Mome scheda Indirizze 4  Versione Valim {mV) EE 80 Net Errori R oo T
Master
o 02282E0PB - EB 80 Profibus -DP 11 01.14 [ 10 1]
Preumatici
o 02282B3_6 - Base per valvole & controli 21 09.06 23678 [ 10 1]
o 02282B3_6 - Base per valvole 6 controli 22 09.06 23749 [ 10 1]
o 02282B3_3 - Base per valvole 3 controli 23 09.06 23820 [ ] 1]
Ingressi digitali
(] 02282501 - 8 M8 Ingressi Digital 21 05.01 23714 I lo 0
() 02282501 - 8 M8 Ingressi Digial 22 05.01 23785 I Jo 0
o 02282506 - 16 Ingressi Digitali morsettiera 33 03.03 23630 [ 10 1]
o 02282506 - 16 Ingressi Digitali morsettiera 34 03.03 23630 [ ] 1]
(V] 02282501 - 8 M8 Ingressi Digitali 35 05.01 24104 I 10 0
S 02282501 - 8 M8 Ingressi Digitali 26 05.01 24069 I 10 0
Ingressi analogici
o 02282504 - 4 M8 Ingressi Analogici 5.1 03.06 23958 [ 10 1]
o 02282504 - 4 M8 Ingressi Analogici 5.2 03.06 23891 [ 10 i}
Ingressi temperatura
o 02282508 - 4 M8 Ingressi Analogici per Temperatura 71 02.06 23785 [ 10 1]
o 02282508 - 4 M8 Ingressi Analogici per Temperatura 7.2 02.06 24104 [ 10 1]
REg olatore pressicne
@ 05 - Regolators d 2015 o0 -
o 02282509 - Regolatore di pressione 24024 [ 10 1]
o 02282509 - Regolatore di pressione 23891 [ 10 1]
o 02282509 - Regolatore di pressione 24095 [ 10 1]
o 02282509 - Regolatore di pressione 23918 [ 10 1]
o 02282505 - Regolatore di pressione 24086 [ ] 1]
w
Emori Parameti
Descrizione Valore
Tipo di controllo FLC
Unita di misura bar
Banda mortafmbar) 50
Fondo scalaimbar} 10000
Pressione minimaimbar) 0
Uscita digitale Pressostato
P On/ P+{mbar) 2000
P Off/ P-imbar) 1000
Regolazione velocita 10
Valore uscita in stato sicurezza Valore uscita in stato sicurezza
Walore pressione in fault mode(mbar} 0
Lingua display Inglese
" s/ PNEUMATIC
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